Wsparcie startu
w systemie FPV Pitlab v2.50

Opis funkcjonalnos$ci

Funkcjonalnos¢ utatwia start samolotu, poprzez kontrole przechytu oraz wznoszenie na zadanym kacie.
Reakcja Autopilota na ruch samolotu jest znacznie szybsza niz reakcja cztowieka, stad start ze wsparciem
Autopilota jest szybszy i bezpieczniejszy. Jest to bardzo pomocne dla operatoréw, ktérzy sterujg
modelem sami i nie mogg sie wesprzec czyjgs pomoca przy starcie. Szczegdlnie ma to znaczenie przy
modelach o duzych rozmiarach, ktérych wyrzucenie w powietrze moze wymagac uzycia obu rak.
Jedyna czynnos$cig wymagang od pilota aby uzy¢ wsparcia startu jest aktywowanie tego trybu,
ustawienie obrotow silnika na maksimum (jak przy starcie w petni manualnym) i wyrzut samolotu w
powietrze pod normalnym katem, pod wiatr. Autopilot bedzie utrzymywat samolot w poziomie
wzgledem horyzontu (bez przechytéw na skrzydto) oraz statg predkos¢ wznoszenia, wynikajgca z
zadanego kata, nabierajgc wysokosci w sposdb kontrolowany. Po osiggnieciu wysokosci przelotowe;j
system automatycznie wytgczy tryb wsparcia startu i przejdzie w zwykty tryb stabilizacji STAB. Od tego
momentu pilot powinien przejgé petng kontrole nad samolotem (lub wtgczy¢ tryb lotu autonomicznego
AUTO).

Uwaga: tryb wsparcia startu jest modyfikacjq trybu stabilizacji STAB (kontroli manualnej ze
stabilizacjq). Kiedy Autopilot jest w trybie wsparcia startu pilot moze ciggle kontrolowac wszystkie
powierzchnie sterowe samolotu oraz obroty silnika. Kiedy drqzki kontrolera znajdg sie w pozycji
neutralnej samolot bedzie leciat prosto ze wznoszeniem na kgcie zadanym w menu OSD. Ale kiedy
drqziki bedg poza pozycjq neutralng, pilot bedzie miat na ten czas petnq kontrole nad samolotem, z
pominieciem programu wsparcia startu wykonywanego przez Autopilota. Zwolnienie drqzkéw do
pozycji neutralnej przywraca kontrole Autopilota i tryb wsparcia startu jest kontynuowany. Takie
dziatanie funkcjonalnosci daje pilotowi mozliwos¢ przejecia kontroli nad lotem z pominieciem
Autopilota w dowolnym czasie, lub w przypadku zaistnienia niebezpieczenstwa.

Dziatanie trybu wsparcia startu jest sygnalizowane na OSD przez napis “TAKE” (zamiast “STAB”) w polu
trybu Autopilota.

Uwaga: wersja oprogramowania 2.50 nie wspiera jeszcze w petni automatycznego startu z podwozia
(jedynie start z reki lub z uzyciem katapulty). Pilot musi samodzielnie kontrolowac kierunek startu
(ster kierunku, kétko ogonowe, itp.) podczas kotowania samolotu po pasie startowym, do momentu
oderwania sie od ziemi. Niemniej, aktywna kontrola przechytu przy trybie wsparcia startu, wpfywa na
ograniczenie niespodziewanych skretéw samolotu podczas startu z podwozia.

Reczne wywotlanie trybu wsparcia startu

Aby recznie (jednorazowo) aktywowac tryb startu otwdrz w menu OSD -> Wsparcie startu i wybierz
Witacz wsparcie startu teraz. Wybor zostanie potwierdzony na ekranie OSD wyswietleniem informacji
“TAKE” w polu tryby pracy Autopilota.

Uwaga: wsparcie startu zostanie aktywowane jedynie wtedy, gdy samolot znajduje sie ponizej
wysokosci przelotowej i Autopilot jest w trybie STAB.
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llustracja 1 — Wsparcie startu w menu OSD

Automatyczne wywotanie trybu wsparcia startu

Tryb wsparcia startu posiada opcje automatycznej aktywacji podczas kazdorazowego uruchomienia
systemu (wtgczenia zasilania), kiedy przetacznik trybu Autopilota jest ustawiony w pozycje STAB. Opcja
ogranicza liczbe czynnosci, ktdre pilot musi wykonaé przed startem, ale zalecamy kazdorazowe
upewnienie sie, ze na ekranie OSD wyswietlony jest wtasciwy tryb, tj. “TAKE”, gdyz nieumysine
przestawienie przetacznika tryby Autopilota w aparaturze dezaktywuje tryb wsparcia startu.

Uwaga: kiedy w trakcie wigczenia zasilania systemu przetgcznik trybu pracy Autopilota bedzie
ustawiony w pozycje wytqgczong OFF lub pozycje trybu pracy autonomicznej AUTO, wsparcie startu
zostanie aktywowane przy pierwszym wiqgczeniu trybu STAB, pod warunkiem, ze samolot jest ponizej
docelowej wysokosci przelotowej (przed osiggnieciem warunkéw, w ktorych nastepuje samoczynne
wyfqgczenie wsparcia startu).

Aby aktywowac opcje automatycznego wywotania wsparcia startu otwérz w menu OSD -> Wsparcie
startu i ustaw Wigcz przy kazdym uruchomieniu na Tak.

Dezaktywacja trybu wsparcia startu

Wsparcie startu zostanie wytgczone automatycznie kiedy samolot osiggnie wysokos¢ przelotowa
ustawiong wczesniej w podmenu OSD -> Wsparcie startu. Wysokos$¢ moze by¢ ustawiona w przedziale
50-200 metrow powyzej wysokosci startu (AGL — nad poziomem gruntu), w 50-metrowych odstepach.



Rowniez kazda zmiana trybu pracy Autopilota ze STAB na AUTO lub OFF (i spowrotem na STAB jesli
wymagane) wyltacza tg funkcjonalnos$¢. Pozwala to na opuszczenie trybu wsparcia startu w dowolnym
momencie, np. w przypadku wystgpienia niebezpieczenstwa.

Po dezaktywacji Autopilot wchodzi w tryb STAB. Ustawienie obrotéw silnika pozostanie na tym samym
poziomie (petny gaz), ale ster wysokosci powrdci do pozycji neutralnej, bez utrzymywania kata
wznoszenia.

Kat wznoszenia

Kat wznoszenia definiuje oczekiwang Sciezke wznoszenia podczas startu samolotu. Moze by¢ ustawiony
w zakresie 4-20 stopni, w 4-stopniowych odstepach w podmenu OSD -> Wsparcie startu. Wyzsze katy
sg odpowiednie dla samolotdw z silnikami wiekszej mocy oraz mniej obcigzonych (zobacz uwagi
dotyczace bezpieczenstwa zamieszczone na koricu). Aby zapobiec przeciggnieciu mocno obcigzonego
modelu, lub modelu dysponujgcego matg moca silnika nalezy wybieraé nizsze katy wznoszenia.

Uwaga: w zaleznosci od stabilizacji wzdtuznej i catkowitych zdolnosci danego modelu do wznoszenia,
rzeczywisty kqt wznoszenia moze roznic sie od ustawionego w menu OSD.

Docelowy kat wznoszenia w menu OSD kalkulowany jest dla petnego gazu, kiedy zdolnos¢ samolotu do
wznoszenia jest najlepsza. Jezeli ustawienie gazu bedzie nizsze, Autopilot odpowiednio przeliczy i ustawi
nizszy kat wznoszenia, aby utrzymad predkosc i zapobiec przeciggnieciu.

Uwaga: w zadnym momencie podczas startu ze wsparciem Autopilot nie kontroluje przepustnicy.
Zalecane jest uzycie petnego gazu, a przynajmniej podczas pierwszych prob z uZzyciem trybu wsparcia
startu.

Uwagi dotyczace bezpieczenstwa

Aby zapobiec przeciggnieciom i wypadkom, wykonaj préby z trybem wsparcia startu i kgtami wznoszenia
po wykonaniu zwyktego/recznego startu, w trakcie lotu na niskiej ale bezpiecznej wysokosci (ponizej
docelowej wysokosci przelotowej). Kat pochylenia wzdtuznego samolotu moze by¢ wyswietlany na OSD
(wczesniej nalezy aktywowac pole kata w konfiguratorze uktadu ekranu OSD, w aplikacji konfiguracyjnej
FPV_manager). Rozpocznij préby od minimalnego kata wznoszenia na niskiej predkosci i obserwuj
zachowanie. Wyzsze katy wznoszenia mogg skutkowac przeciggnieciem, szczegdlnie w przypadku bardzo
obcigzonych samolotéow lub samolotéw ze stabym silnikiem.

Badz ostrozny w warunkach, kiedy baterie nie pozwalajg na osiggniecie maksymalnego ciggu — na
przyktad, gdy sg nie w petni natadowane lub podczas startu w niskiej temperaturze otoczenia. W tych
sytuacjach ryzyko przeciggniecia jest zwiekszone, jako ze mniejsza moc silnika moze skutkowac brakiem
mozliwosci utrzymania wymaganego kata wznoszenia

Zawsze badz gotéw na szybkie przejecie kontroli w sytuacjach niebezpiecznych. Trzymaj aparature
nadawczg w taki sposdb, aby mdc tatwo zareagowac.

Zyczymy wielu bezpiecznych startow i lgdowarn z naszym systemem,
Pitlab & Zbig



