Asystent termiki oraz wiatru PlTLAB

W systemie FPV Pitlab & Zbig

Dokument odnosi sie do Pitlab&Zbig OSD w wersji 2.40 lub pdZniejszej

Asystent wiatru

Funkcjonalnos$¢ Asystenta Wiatru pozwala na pomiar oraz prezentacje na ekranie OSD predkosci oraz
kierunku wiatru. Ta informacja pozwala na wykonywanie bezpiecznych lotéw na wieksze odlegtosci i pozwala
zaplanowac oraz kontrolowa¢ lot, zgodnie z aktualnymi i zmieniajgcymi sie warunkami pogodowymi w
trakcie lotu, a takze w przypadku zmiany kierunku lub sity wiatru wraz ze zmiang wysokosci lotu.

Funkcjonalnos$¢ Asystenta wiatru nie wymaga zadnego dodatkowego wyposazenia (np. rurki Pitota) i bazuje
na danych przekazywanych przez GPS i zaawansowanych algorytmach obliczeniowych OSD.

Doktadnos¢ pomiardw sity | kierunku wiatru zalezy od wielu czynnikdéw a wptyw podmuchéw wiatru, prgdéw
termicznych i turbulencji powoduje, ze kazdy pomiar moze sie réznié od poprzedniego. Wewnetrzne
algorytmy pozwalajg na pomiar sity wiatru z doktadnoscig do 2km/h, oraz kierunku z doktadnoscig 10 stopni
katowych. Pozycja strzatki kierunku wiatru na radarze odpowiada kierunkowi wiatru (podobnie do potozenia
punktéw trasy) z wyznaczong doktadnoscia, jakkolwiek sama

Konfiguracja i prezentacja

Predkos¢ wiatru oraz jego kierunek moze by¢ prezentowany na ekranie OSD na dwa sposoby.

Symboliczna strzatka kierunku wiatru oraz liczba okreslajgca predkosé wiatru moze by¢ prezentowana w polu
tekstowym predkosci (wymiennie z predkoscig GPS — domysing dla tego pola)
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Rysunek 1: Pole tekstowe z predkoscig i kierunkiem wiatru



Strzatka kierunku wiatru posiada tylko 8 réznych ikon, co ogranicza rozdzielczos$¢ prezentacji kierunku w tym
polu do 45 stopni.

Ten sposdb prezentacji sity | kierunku wiatru wtaczamy w aplikacji FPV_manager, w designerze layoutow,
wykonujgc nastepujgce kroki:

-wczytaé wybrany layout z OSD do aplikacji
-wigczy¢ wizualizacje pola [x] Speed (GPS)

-klikng¢ (wybradé) to pole i wigczy¢ wtasciwosé [x] Wind speed
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Rysunek 2: Wt3aczenie prezentacji wiatru w polu tekstowym

Sita i kierunek wiatru moze by¢ prezentowany rowniez na obszarze (obrzezu) radaru, w postaci
przemieszczajacej sie strzatki oraz liczby okreslajgcej predkosc wiatru. Potozenie tych symboli odpowiada
katowi pomiedzy kierunkiem wiatru a kierunkiem lotu, analogicznie jak w przypadku potozenia punktéw
trasy lub pozycji bazy (strzatka u géry ekranu oznacza lot pod wiatr).
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Rysunek 3: Kierunek | sita wiatru prezentowane na ekranie radaru

Ten sposdb prezentacji moze by¢ wiaczony w aplikacji FPV_manager, w designerze layoutéw.
Nalezy wykonaé nastepujgce czynnosci:

-wczytaé wybrany layout z OSD do designera layoutéw

-wigczy¢ wizualizacje pola [x] Horizon & compass

-klikngé (wybrad) to pole i wigczy¢ wtasciwosé [x] Wind speed
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Rysunek 4: Wiaczenie wizualizacji wiatru na ekranie radaru



Uwaga: Predkos¢ wiatru prezentowana w polu tekstowym oraz na ekranie radaru respektuje ustawienia
jednostek (km/h lub mph) dokonane w menu OSD Jezyk i jednostki.

Pomiar wiatru
W celu dokonania pomiaru sity i kierunku wiatru w czasie lotu nalezy wykonac¢ w powietrzu jeden petny skret
(360 stopni) w dowolng strone. Do uzyskania doktadnych wynikéw nalezy przestrzega¢ ponizszych zasad:

- Nie zmienia¢ potozenia drazka gazu oraz drazka steru wysokosci podczas lotu
- Wykona¢ petne koto w czasie nie krétszym niz 8 sekund i nie dtuzszym niz 2 minuty

Jesli w czasie lotu zmienimy potozenie drgzka gazu lub wysokosci, pomiar zostanie po prostu wydtuzony az
do osiggniecia petnego kota (360 stopni) z jednym potozeniem drgzkow.

W celu uzyskania najlepszego rezultatu nalezy zminimalizowa¢ réwniez ruchy drazka lotek i steru kierunku,
pozwalajgc modelowi na swobodne wykonanie zakretu. Wykonany skret nie musi miec regularnego ksztattu
ani okres$lonej srednicy czy statej predkosci skretu.

Przez kilka sekund po prawidtowym dokonaniu pomiaru predkosci wiatru pola prezentujace site i kierunek
wiatru zmienig tto na czarne (biate napisy na czarnym tle) informujac o zakoriczeniu pomiaru i nowej,
aktualnej wartosci.

Rysunek 5: Ciemne tto wskazuje na zakonczenie nowego pomiaru predkosci i kierunku wiatru

W przypadku krazenia w termice OSD bedzie aktualizowat pomiar parametréw wiatru po kazdym kregu.
Nalezy pamietac¢ o tym, ze sita i kierunek wiatru moze zmieniaé sie w czasie oraz wraz z wysokoscig. W
szczegoblnych przypadkach zmiana wysokosci o 100m moze powodowac istotng zmiane sity i kierunku wiatru.
Dlatego w przypadku dtuzszych lotéw w jednym kierunku nalezy co pewien czas wykonaé petny skret i
zaktualizowad pomiar sity i kierunku wiatru.

Uwaga: Do czasu pierwszego pomiaru, wskaznik sity i kierunku wiatru na ekranie radaru nie jest
prezentowany.



Asystent termiki

Funkcjonalnos¢ Asystenta termiki pozwala na odnajdywanie obszaréw maksymalnego z silnymi prgdami
termicznymi, oraz efektywnego wykorzystywania pragdéw wznoszacych do zyskiwania wysokosci i lotdw bez
uzycia silnika.

Asystent termiki jest bardzo uzyteczny nie tylko dla szybowcéw, ale dla wszystkich rodzajéow modeli,
pozwalajac na znaczace wydtuzenie czasu lotu. Obecnie najdtuzszy lot FPV wspierany przez funkcjonalnos¢
Asystenta termiki wynosi 361 minut (ponad 6 godzin), w tym ponad 4 godziny lotu bez uzycia silnika, tylko z
wykorzystaniem pragdéw termicznych. W tym czasie model pokonat trase 333 kilometréw.
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Rysunek 6: Statystyka rekordowego lotu z Asystentem termiki

Potozenie punktu najsilniejszego noszenia (praddw wstepujacych) oraz najsilniejszego duszenia (pradéw
zstepujacych) oznaczane sg strzatkami odpowiednio do géry lub w dét na ekranie radaru, analogicznie do
oznaczania punktéw trasu. Poniewaz prady termiczne znoszone sg przez wiejgcy wiatr, dlatego tez OSD
dokonuje przeliczenia zapamietanych pozycji termiki i stopniowo przesuwa ich pozycje zgodnie z sitg i
kierunkiem wiatru okreslonym przez Asystenta wiatru. Pozwala to na fatwe utrzymanie modelu w centrum
noszenia, oraz fatwy powrdt do punktu z maksymalnym noszeniem nawet po pewnym czasie.
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Rysunek 7: Strzatki okreslajgce potozenie pragdéw termicznych (noszen i duszen)

Konfiguracja i prezentacja

Asystent termiki moze by¢ wigczony lub wytagczony w menu OSD-> Wyglad ekranu->Asystent termiki. To
ustawienie jest wspdlne dla wszystkich uktadéw ekranu. Znaczniki termiki sg widoczne zaréwno w trybie
widocznosci wszystkich elementdw, jak tez w trybie zredukowanej ilosci prezentowanych elementéw
ekranu.
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Rysunek 8: Wiaczenie Asystenta termiki w menu OSD

Gdy model przelatuje przez obszar pragdéw termicznych, OSD ustawia znaczniki termiki w miejscu (pozycji
GPS) maksymalnego noszenia lub duszenia. Przez kilka sekund po ustawieniu nowej pozycji znacznik
noszenia jest prezentowany w na czarnym tle, sygnalizujgc nowa pozycje maksimum. Po kilku sekundach tto
strzatki zmienia sie na przezroczyste.



Strzatki termiki przemieszczajg sie na ekranie radaru stosownie do kierunku lotu i odlegtosci samolotu od
punktéw noszenia, analogicznie jak punkty trasy, pozwalajgc na wygodng nawigacje do punktu noszenia lub
krazenie wokot tego punktu. Po ustawieniu, pozycje GPS punktéw termiki sg caty czas przeliczane zgodnie z
sitg i kierunkiem wiatru, symulujgc faktyczne przemieszczanie sie praddéw termicznych wraz z wiatrem.

W przypadku krgzenia w termice Asystent wiatru aktualizuje pomiar praktycznie na biezgco, co pozwala
rowniez na optymalne przeliczanie pozycji kominéw w sytuacji zmiennego wiatru (zmieniajgcego sie w
czasie lub z wysokoscig).

Oznaczanie pozycji maksymalnego duszenia pozwala na unikanie utraty wysokosci i lepsze planowanie trasy
w poszukiwaniu kolejnych kominéw lub powrotu do strefy noszenia.

Poniewaz szybkos$¢ wznoszenia lub opadania modelu zalezy réwniez od poziomu gazu (mocy silnika) oraz
potfozenia steru wysokosci, kazda znaczaca zmiana potozenia tych drazkéw powoduje wyzerowanie
znacznikéw termiki i rozpoczecie procesu wyszukiwania od poczatku. Pozwala to na prawidtowe okreslenie
maksimdw termiki zaraz po wytgczeniu napedu, a takze na ,wyzerowanie” Asystenta (przez krétkie
wychylenie i powrot drazka) w sytuacji gdy poszukujemy kolejnego komina, ktérego noszenie moze by¢
stabsze niz poprzedniego.

Uwaga: Asystent termiki moze byc¢ z powodzeniem wykorzystywany rowniez w czasie lotu silnikowego, jako
metoda na zwiekszenie szybkosci wznoszenia i zyskania wysokosci przy oszczedzaniu energii napedu.
Warunkiem jest lot ze statym poziomem gazu (kazdorazowa zmiana pozycji drqgzka gazu zeruje Asystenta
termiki).

Gdy punkt maksymalnej termiki zostaje ustawiony, wewnetrznie pamietana jest wartos¢ maksymalnego
noszenia lub duszenia. Gdy podczas lotu odnajdywany jest punkt o silniejszym noszeniu lub duszeniu,
nastepuje zmiana pozycji stosownego znacznika i nowa warto$s¢ maksimum jest zapamietywana. Wraz z
uptywem czasu zapamietana wartosc jest stopniowo obnizana, pozwalajgc na oznaczenie nowego punktu
lokalnego maksimum, w sytuacji gdy termika stabnie, albo gdy lecimy do innego miejsca i nowe noszenie
moze by¢ stabsze od poprzedniego.

Uwaga: Najlepsze rezultaty w wykorzystaniu termiki uzyskuje sie korzystajgc rownoczesnie z Asystenta
termiki, oraz graficznego i dZzwiekowego wariometru.

Linki
http://www.pitlab.pl

http://www.skynomad.com/articles/thermal triggers.htm

http://pss.org.pl/index old.php?go=art&nr=2

http://youtu.be/N6I1k3uu32w

Zyczymy dtugich i bezpiecznych lotéw z naszym Systemem FPV!

Zespot Pitlab.


http://www.pitlab.pl/
http://www.skynomad.com/articles/thermal_triggers.htm
http://pss.org.pl/index_old.php?go=art&nr=2
http://youtu.be/N6I1k3uu32w

