Opis elementow ekranu OSD by Pitlab&Zbig
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Rysunek 1 przyktadowy uktad ekranu OSD. Rozmieszczenie elementéw na ekranie dla dwéch wtasnych ekranéw moze
by¢ dowolnie modyfikowane, kazdy element moze by¢ pokazany lub ukryty, a ponadto jego wyglad lub sposéb
prezentacji moze by¢ modyfikowany poprzez program konfiguracyjny FPV_manager.exe

Ponadto niektére elementy oraz ustawienia sg dostepne tylko dla wtasnych uktadéw ekranéw.
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Rysunek 2 Odlegtos¢ od bazy liczona po ziemi. UWAGA: Jest mniejsza niz odlegtos¢ w linii wzroku (LOS)
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Rysunek 3 Tekstowy wskaznik predkosci modelu wzgledem ziemi (predkos¢ podawana przez GPS)
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Rysunek 4 Wskaznik poziomu sygnatu RC (RSSI). Moze réwniez pokazywac poziom sygnatu liczbowo w procentach.
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Rysunek 5 Kurs modelu:
'g' - na bazie GPS (kurs rzeczywisty modelu, na podstawie przebytej drogi)
'm' — na bazie kompasu (de facto nie jest to kurs, ale kierunek w ktéry zwrécony jest model)

FZ71Z 0 tEQSP

% 5 ] =

- s 4 et Bt = o
2D KN e it 19

Yo,

Rysunek 6 Punkt docelowy podczas lotu autonomicznego:
Base - powro6t do bazy

Wp X- lot do waypointa o numerze X

(*) - krazenie nad punktem.
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Rysunek 7 Graficzny wskaznik potozenia lotniska (bazy) lub kolejnego punktu trasy.
Potozenie bazy nalezy interpretowac tak, jak bysmy lecieli w samolocie, czyli na tym rysunku baza jest okoto 45 stopni
na prawo i o taki kat nalezy skreci¢ w prawo aby dolecie¢ do bazy.
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Rysunek 8 Napiecie pakietu video, oraz graficzny wskaznik roztadowania, bazujacy na napieciu pakietu i ustawionym
alarmie napiecia roztadowania
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Rysunek 9 Czas (minuty, sekundy) liczony od momentu witgczenia OSD lub recznego wywotania funkcji menu "Ustaw
baze"
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Rysunek 10 napiecie pakietu napedowego, oraz graficzny wskaznik roztadowania, bazujacy na napieciu pakietu i
ustawionym alarmie napiecia roztadowania. Wymaga podtaczenia czujnika pradu.
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Rysunek 11 W zaleznosci od ustawienia jest to pojemnos¢ wyczerpana z pakietu, albo pojemnos¢ pozostata w pakiecie
(wymaga ustawienia wtasciwej pojemnosci pakietu). Wymaga potaczenia czujnika pradu.

11, 1VE 11, 5V
HEl 23:1481 494h
2.6A

g3

Rysunek 12 Prad pobierany aktualnie z pakietu napedowego. Wymaga podtaczenia czujnika pradu. Pole pozuje prady
powyzej 0,3A. maksymalna wartos¢ mierzonego pradu zalezy od zakresu zastosowanego czujnika.
UWAGA: czujnik pragdu wymaga kalibracji w menu serwisowym.
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Rysunek 13 Graficzny wskaznik roztadowania baterii napedowej. W zaleznosci od ustawienia moze pokazywac:

-tylko symbol roztadowanej baterii (alarm roztadowania)

-graficzny stan roztadowania baterii, bazujacy na zdefiniowanej pojemnosci pakietu oraz pojemnosci dotychczas zuzytej z
pakietu (wymaga pomiaru pradu).

-graficzny stan roztadowania pakietu, bazujacy na aktualnym napieciu pakietu i ustawionym alarmie (mniej doktadny, ale
nie wymaga pomiaru pradu)



Rysunek 14 Graficzny wskaznik predkos¢ modelu. W zaleznosci od ustawien moze pokazywac:

-predkos¢ wzgledem ziemi (predkos¢ GPS)

-predkos¢ wzgledem powietrza (wymaga dodatkowego czujnika, np. EagleTree airspeed microsensor v3.0)

dla jednoznacznosci wskazan predkos¢ wzgledem powietrza sygnalizowana jest biatym tréjkagtem przy lewej krawedzi
ramki. Predkos¢ jest pokazywana w km/h (lub mph dla jednostek imperialnych)

Rysunek 15 Graficzny wskaznik wysokosci wzgledem poziomu lotniska. W zaleznosci od ustawien bazuje na:

- wysokosci z GPS, pomiar jest obarczony sporym btedem wskazan (do kilkunastu metréw lub wiecej), ale relatywnie
doktadniejszy dla duzych wysokosci

- Wysokosci barometrycznej z modutu autopilota, precyzyjniejszy, ale wrazliwy na zmiany ci$nienia atmosferycznego,

Rysunek 16 Graficzny wskaznik szybkosci wznoszenia i opadania (variometr). Funkcjonuje tylko z barometrycznym
czujnikiem wysokosci z autopilota. Dtugos¢ linii oraz kierunek przesuniecia strzatki wskazuje pionowa predkos¢ modelu.



Rysunek 17 Tekstowy wskaznik wznoszenia lub opadania modelu (variometr). Pokazuje pionowg predkosé modelu w
metrach na sekunde (dla jednostek imperialnych w stopach na minute)
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Rysunek 18 Statystyka lotu. Pole pokazuje trase (droge) pokonana do tej pory przez model (tutaj 9,1 km), oraz szacowana
trase ktdrg mozna jeszcze pokonac na pozostatej pojemnosci pakietu (tutaj 19.9km), przy utrzymaniu dotychczasowego
sredniego zuzycia pradu. Trasa mozliwa do pokonania jest orientacyjna i moze zmienic sie radykalnie np. po skrecie pod
wiatr lub locie na innym poziomie gazu.
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Rysunek 19 Statystyka zuzycia pradu na kazdy kilometr pokonanej trasy. Pierwsze pole pokazuje srednie zuzycie
pojemnosci pakietu na kazdy kilometr trasy (tutaj 161 mAh/km), za caty dotychczasowy lot. Drugie pole pokazuje
aktualne zuzycie pragdu w danej chwili (tutaj 104 mAh/km).
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Rysunek 20 Temperatura. W zaleznosci od ustawienia moze pokazywac temperature czujnika na ptytce autopilota
(temperature wewnatrz kabiny modelu), albo po zastosowaniu dodatkowego, zewnetrznego czujnika LM335 pokazywac¢
temperature otoczenia.
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Rysunek 21 llo$¢ sledzonych satelitow systemu GPS. Im wieksza ilo$¢ satelitow, tym doktadniejszy pomiar potozenia,
predkosci oraz kursu modelu. Problemy z nawigacjg GPS (tapaniem FIX-a) oraz matg iloscig $ledzonych satelitow moga
by¢ spowodowane zaktéceniami np. od nadajnika AV, kamery lub innych elementéw zestawu FPV.
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Rysunek 22 Wysokos¢ oraz szerokosc¢ geograficzna aktualnego potozenia modelu. Do wyboru s3 3 typowe sposoby
prezentowania wspoétrzednych geograficznych. Pozwala na odnalezienie zagubionego modelu.

UWAGA: Nalezy wybrac taki sposéb prezentacji, jaki mamy uzywany w swoim urzadzeniu nawigacyjnym (Pocket PC z
nawigacja, smartfon z GPS itd.), dzieki temu unikniemy niepotrzebnej frustracji i problemoéw z przeliczaniem formatu
wspotrzednych w sytuacji awaryjnej.
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Rysunek 23 Data i czas odczytane z GPS (pokazywane naprzemiennie). Nalezy pamigtac o ustawieniu wtasciwej strefy
czasowej, aby unikna¢ przesuniecia wskazywanego czasu.



Rysunek 24 sztuczny horyzont. Pokazuje przechyt oraz pochylenie modelu. W zaleznosci od ustawiern moze pokazywac
rowniez skale stopniowga pochylenia. Krétsza kreska wskazuje symbolicznie kierunek do ziemi (istotne np. w locie
odwrdconym lub gdy w kadrze wida¢ samo niebo).

Rysunek 25 Znacznik centralny. Jest to punkt odniesienia dla sztucznego horyzontu, pozwala na szybkie stwierdzenie, czy
model ma opuszczony, czy tez zadarty do gory dzidb

Rysunek 26 Punkty trasy na radarze:

H — potozenie punktu bazy (Home)

1..9 — potozenie kolejnych zdefiniowanych punktéw trasy.

Wyswietlanie radaru pozwala na reczny lot po punktach trasy oraz zapewnia lepsza orientacje w przestrzenia albo
wyznaczenie bezpiecznego obszaru lotéw.



