Power manager 4.0 dla Systemu FPV © Zbig

Power manager przeznaczony jest do zasilania urzadzen poktadowych w modelu z Systemem FPV.
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Posiada on dwie impulsowe przetwornice typu step down (obnizajgce napiecie), o niskiej pulsacji
napiecia wyjsciowego, zasilane z pakietu napedowego i dostarczajgce +5V/4A (do zasilania serw,
odbiornika RC oraz Autopilota), oraz +12V/3A do zasilania kamery i nadajnika video, a ponadto uktad
pomiaru napiecia i pragdu pobieranego z pakietu napedowego.

Uktad jest przeznaczony do wspétpracy z pakietem napedowym LiPol lub Lilon od 4S do 6S, aw
przypadku korzystania tylko ze stabilizatora 5V réwniez pakietow 3S.

Uktad moze zasila¢ rowniez inne, dodatkowe urzadzenia w modelu wymagajgce napieé+5V lub +12V

Podlaczenie
Uktad podtacza sie do ptytki autopilota 3 przewodami:

- trzyzytowym przewodem sygnatowym do gniazda sensora pradu/napiecia
- dwuzytowym, wysokoprgdowym przewodem do szyny serw (UBEC)

-dwuzytowym przewodem do gniazda zasilania kamery i nadajnika video

UWAGA: zalecane jest podfaczenie wszystkich 3 przewoddw masy. W szczegdlnosci masa sygnatowa
czujnika pradu jest rozdzielona na ptytce przetwornic w celu minimalizacji zaktécen wynikajgcych ze
spadkdéw napiec na przewodzie prgdowym zasilajgcym serwomechanizmy.
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Use only high current switching UBEC 5-7V
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Przewody wysokoprgdowe nalezy lutowaé przewlekajac przewody przez otwory i wypetniajgc cyng

cate otwory. Mozna dodatkowo pokry¢ grubszg warstwa cyny Sciezki wysokopradowe (BAT/ESC)

prowadzgce do opornika pomiarowego, oraz tgczgce otwory minusa/masy (-), minimalizujgc w ten

sposoéb rezystancje ,,przejscia”.

Parametry elektryczne
Uktfad jest przeznaczony do uzytku z pakietem Lilon/LiPol od 4S do 6S i maksymalnym obcigzeniem
baterii 66A. Przy takim zasilaniu uktad dostarcza stabilnego napiecia wyjsciowego 5V w petnym
zakresie roztadowania pakietu, oraz stabilnego napiecia +12V do napiecia pakietu ok 13V.

W przypadku korzystania tylko ze stabilizatora 5V, uktad moze by¢ zasilany nizszym napieciem - od

7V, a w przypadku mniejszego pragdu obcigzenia niz maksymalne nawet od 6.2V

Stabilizator 5V

Parametry podano dla napiecia wejsciowego 16V.

Parametr Wartosé Uwagi

Nominalne napiecie 5.35V Przeznaczone do zasilania serw, odbiornika RC,

wyjsciowe autopilota oraz innych urzadzen o nominalnym napieciu
pracy 5V

Minimalne napiecie 7V (6.2V) Przy niskim napieciu wejsciowym maleje sprawnos¢

wejsciowe przetwornicy i obniza sie warto$¢ maksymalnego
ciggtego pradu

Maksymalne napiecie 26V W petni natadowany pakiet 6S. Przekroczenie napiecia

wejsciowe

27V moze spowodowac nieodwracalne uszkodzenie
uktadu.




Pulsacje napiecia <20mVpp Przy obcigzeniu statym pradem

(ripple)

Wahania napiecia <200mVpp Przy gwattownych zmianach obcigzenia w nominalnym
zakresie pragdéw

Ciaggty prad 3.5A Przy naturalnym chtodzeniu konwekcyjnym, ptytka bez

maksymalny koszulki izolacyjne;j.

Ciagty prad 4.0A Przy chtodzeniu wymuszonym (naturalny przewiew w

maksymalny kabinie modelu)

Chwilowy prad 5.6A Ponizej 10 sekund

maksymalny

Odpornosé¢ na zwarcia | Tak Nieograniczone czasowo.

Prad zwarciowy 3,5A Przy napieciu wyjsciowym 0,5V

Odpornosé na Tak Zabezpieczenie termiczne. Uktad wytacza wyijscie, a po

przecigzenia

ochtodzeniu (1..2sec) ponownie sie uruchamia .

Stabilizator 12V

Parametry podano dla napiecia wejsciowego 16V.

Parametr Wartosé Uwagi

Nominalne napiecie 12v Przeznaczone do zasilania kamery oraz nadajnika video,

wyjsciowe oraz innych urzadzen o nominalnym napieciu pracy 12V

Minimalne napiecie 13V Do utrzymania nominalnego napiecia Wyjsciowego.

wejsciowe Ponizej tego napiecia przetwornica dostarcza napiecie o
ok.1V nizsze niz napiecie wejsciowe.

Pulsacje napiecia <20mVpp Przy obcigzeniu statym pradem

(ripple)

Ciaggty prad 2.5A Przy naturalnym chtodzeniu konwekcyjnym, ptytka bez

maksymalny koszulki izolacyjne;j.

Ciaggty prad 3.0A Przy chtodzeniu wymuszonym (naturalny przewiew w

maksymalny kabinie modelu)

Chwilowy prad 4A Ponizej 15 sekund

maksymalny

Odpornosé na zwarcia | Tak Nieograniczone czasowo.

Ciggty prad zwarciowy | 3,5A Przy napieciu wyjsciowym 0,5V

Odpornosé na Tak Zabezpieczenie termiczne. Uktad wytacza wyijscie, a po

przecigzenia

ochtodzeniu (1..2sec) ponownie sie uruchamia .

Warunki eksploatacji

Chlodzenie

Uktad podczas pracy moze wydziela¢ znaczne ilosci ciepta (gwattownie rosngce wraz ze zwiekszaniem

obcigzenia do wartosci maksymalnych. Ciepto wydziela sie na oporniku pomiarowym, uktadach

scalonych przetwornicy, diodach impulsowych oraz dtawikach. Nalezy zapewni¢ odpowiednie

chtodzenie ptytki w modelu (przewiew powietrza). W zadnym wypadku nie wolno umieszczac¢ ptytki

w zamknietych komorach z EPP (,,termosach”), gdyz moze spowodowac to przegrzanie i wytgczanie

sie przetwornic podczas lotu. Nie nalezy umieszcza¢ przetwornicy w szczelnych obudowach z

materiatow tatwo topliwych (np. wydruki 3D z PLA), gdyz moze to spowodowaé miekniecie materiatu

obudowy.




Podczas normalnego lotu sredni pobdr pradu przez serwomechanizmy jest wielokrotnie nizszy niz
chwilowe wartosci maksymalne podczas ruchu serw i wdéwczas nagrzewanie sie uktadu jest
niewielkie. Tylko podczas dtuzszego, statego maksymalnego obcigzenia (np. zablokowanie dzwigni
serwa) moze spowodowac przegrzanie stabilizatora. Zalecamy przetestowanie temperatury
stabilizatorow w modelu, wykonujgc dtuzszg serie szybkich ruchow wszystkimi serwami.

UWAGA: Nie nalezy dotyka¢ elementéw elektronicznych uktadu gotymi palcami.
Opornos¢ skory i przeplyw pradu przez palce pomiedzy elementami elektronicznymi
moze spowodowac zmiane parametrow wyjsSciowych (napiecia) stabilizatora i
uszkodzenie urzadzen pokladowych. Z tego samego powodu nalezy chronic¢ ukiad przed
kroplami wody oraz kondensujacg parg wodna. Ponadto dotkniecie palcem goracych
elementéw moze spowodowa¢ poparzenie. Temperature ukladu najlepiej bada¢ za
pomocag bezdotykowego termometru (na podczerwien).

Izolacja elektryczna

Witasciwa izolacja elektryczna uktadu jest wskazana ze wzgledu na bezpieczenstwo (unikniecie
przypadkowych zwaré lub ochrona przed wodg). Najpopularniejszym sposobem zabezpieczenia
uktadu jest cienkoscienny rekaw z folii termokurczliwej. Umieszczajgc w niej uktad nalezy zapewnié
swobodny przeptyw powietrza pod folig, np. umieszczajac dodatkowe elementy dystansowe np. z
kawatkéw bowdena wazdtuz ptytki, oraz zostawiajac otwarte otwory , wlotowe” po bokach.

Mozna réwniez umiescié ptytke w obudowie wyposazonej w otwory wentylacyjne. W kazdym
wypadku zalecamy sprawdzenie przed pierwszym lotem temperatury uktadu pod obcigzeniem.

zyczymy udanych lotéw



