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Kolego Modelarzu

Gratuluje wyboru SkyAssistanta, nowo powstatego, polskiego
systemu telemetrii modeli szybowcdéw. Rozwigzanie to zostato
stworzone, aby utatwi¢ Ci nauke znajdowania i centrowania
wznoszacych prgdow termicznych oraz doskonali¢ technike startu i
lotu szybowca. Daje Ci ono sprzezenie zwrotne w postaci sygnatu
akustycznego wariometru, komunikatéw stownych o aktualnej
wysokos$ci modelu i napieciu instalacji elektrycznej oraz szczegdtowy
zapis parametréw lotu do spokojnej analizy w domu.

Niniejsza instrukcja jest wyciggiem najwazniejszych informacji o
urzadzeniu. Zapoznaj sie z nig przed rozpoczeciem pracy z
urzadzeniam. Petng dokumentacje znajdziesz w postaci
elektronicznej dotgczonej do programu konfiguracyjnego.

Wariometr

Jest podstawowym  blokiem  funkcjonalnym  SkyAssistanta.
Sygnalizuje on sktadowag pionowg predkosci modelu. Predkosc
dodatnig (noszenie) sygnalizuje przerywanym, wysokim tonem. Im
wieksze noszenie, tym ton jest wyzszy i czesciej przerywany.
Predkos¢ ujemng (duszenie) sygnalizuje ciggtym, niskim tonem. Im
opadanie wieksze, tym ton nizszy. Wariometr dziata na zasadzie
sprzetowego cztonu roézniczkujgcego przetwarzajgcego sygnat z
czujnika cisnienia.

Wysokosciomierz

Dziata na zasadzie pomiaru rdznicy cisnienia atmosferycznego
zmieniajgcego sie wraz z wysokoscig. Biezacg wysokos¢ w locie
mozna poznac¢, odpytujgc SkyAssiatanta zmiang wartosci kanatu
PPM lub definiujagc prég, po przekroczeniu ktérego zostanie
wymowiony komunikat o wysokosci, lub programujac cykliczne
wymawiania komunikatu co zadany czas.

Pomiar napiecia instalacji elektrycznej modelu

Stuzy do okreslenia stanu pakietu zasilajacego odbiornik modelu.
Wartos¢ napiecia jest przekazywana pilotowi w postaci komunikatu
stownego uruchamianego na zyczenie, analogicznie jak komunikat o
wysokos$ci oraz automatycznie przy spadku napiecia co 0,1V.



Po przekroczeniu definiowalnego przez uzytkownika progu napiecia
alarmowego (domysinie 4,2 V) komunikat jest wymawiany co 20
sekund.

Pomiar temperatury

Stuzy do okreslenia temperatury powietrza lub elementéw szybowca
takich jak silnik czy pakiet napedowy. Komunikat o wartosci
temperatury moze by¢é wyzwolony analogicznie jak komunikat o
wysokosci. Pomiar wykonywany jest przez zewnetrzny, scalony
czujnik temperatury. Zaleca sie bezposredni kontakt czujnika z
mierzonym obiektem. Przy pomiarach temperatury powietrza nalezy
wystawi¢ czujnik poza kadtub a przy pomiarach temperatury
elementow przyklei¢ go np. tasma klejaca.

Nadajnik i odbiornik radiowy

SkyAssistant przesyta sygnaty akustyczne do pilota, uzywajac
kanatu w jednym z nastepujgcych pasm radiowych: LPD (433MHz, 69
kanatéw) lub PMR (466MHz, 8 kanatéw). Wybor kanatu dokonuje sie
przetacznikiem DIP.

Uwaga! Zmiana kanatu nastepuje tylko podczas inicjalizacji
urzadzenia, bezposrednio po wlgczeniu zasilania. Zmiana pozycji w
czasie pracy odniesie skutek dopiero po ponownym wigczeniu
urzadzenia.

Domys$inie w wersji europejskiej na 32 pierwszych pozycjach sg
parzyste kanaty LPD (2..64) a na pozostatych 8 kanaty PMR (1..8).
Lista potozen przetgcznika definiujgcych kanaty jest nadrukowana na
pudetku SkyAssistanta. Istnieje mozliwos¢ modyfikacji przypisania
kanatow do pozycji przetacznika.

Sygnaty radiowe emitowane przez nadajnik mogg by¢ odbierane
przez standardowe odbiorniki LPD lub PMR.

Generator komunikatéw stownych

Jest to zbiér algorytmow przetwarzajcych cyfrowg warto$¢ parametru
na zestaw sampli, ktore wymowione w odpowiedniej kolejnosci tworzg
komunikat. Jest mozliwosc¢ regulacji sity gtosu i predkosci wymawiania
komunikatu oraz mozliwo$¢ odstuchu i wymiany poszczegolnych
sampli oraz catosci (zmiana lektora).

Logger

SkyAssistant wyposazony jest w logger zapisujacy cyklicznie
mierzone parametry w pamieci nieulotnej. Aktywnosc¢ logera jest
sygnalizowana miganiem czerwonej LED. Czestotliwos¢ migania
zalezy od okresu logowania.
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Analizator sygnatu PPM

Stuzy do pomiaru wartosci sygnatu PPM oraz sygnalizuje poczatek
konca zasiegu odbiornika, objawiajagcy sie  zwiekszonym
wystepowaniem zaktocen w sygnale PPM. Mierzone sg odegtosci
miedzy impulsami oraz szerokos¢ impulsu. Wystgpienie zadanej
liczby btedéw w ciggu sekundy (domysinie 5 btedéw/sekunde) jest
sygnalizowane sygnatem alarmowym w postaci kilkukrotnego,
krotkiego tonu. Parametry sygnatu alarmowego (ton, liczbe i czas
imulséw) mozna samodzielnie definiowac.


http://www.pitlab.pl/forum
http://www.pitlab.pl/forum

Konfigurator parametrow off-line

Aby umozliwi¢ zmiane najwazniejszych parametréw w czasie pobytu
na lotnisku, SkyAssistant zostat wyposazony w procedure konfiguracji
obstugiwang zmiang wartosci kanatu PPM i komunikatami gtosowymi.
Wejscie do konfiguracji nastepuje poprzez zmiane wartosci kanatu
PPM o co najmniej 50%. W menu gtéwnym konfiguracji mozna
modyfikowaé wartos¢ 5 parametrow. Zmiana wartosci kanatu PPM
powoduje przejscie do nastepnego parametru a brak zmiany przez
zadany czas powoduje wejscie do procedury modyfikacji tego
parametru.
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Po wejsciu do menu modyfikacji parametru zmiana sygnatu PPM
powoduje inkrementacje wartosci parametru a brak reakcji wyjscie i
zatwierdzenie wartosci.

Podtaczenie wariometru

SkyAssistant moze pracowac¢ po podtaczeniu do dowolnego kanatu
odbiornika RC lub tylko do zrédta zasilania o wartosci od 3,5 do
13V, jednakze wtedy nie ma mozliwosci odpytania wartosci
mierzonych parametréw kanatem PPM.

W czasie konfiguracji i odczytu logéw podtagcza sie go do ztgcza USB
komputera. Wariometr zasila sie zarébwno ze zigcza odbiornika, jak i
USB. Oba zrédta zasilania sg odseparowane i mogg by¢ podtgczone
jednoczesnie. Pomiar napiecia zasilajacego jest wykonywany jedynie
na wejsciu od odbiornika.

Transmisja po ztgczu USB jest sygnalizowana przez zielong LED.

Pierwsze uruchomienie

Przed wiaczeniem zasilania nalezy upewnic
sie, czy odbiornik jest ustawiony na ten sam
kanat i pasmo co nadajnik. DomysInie
nadajnik ustawiony jest na 6 kanat pasma
LPD, tak jak pokazano na obrazku obok.

Po wiaczeniu SkyAssiatant zgtasza sie
komunikatem o statusie i rozpoczyna inicjalizacje trwajacg 28 sekund.
W czasie inicjalizacji co 3 sekundy generuje krotkie, pojedyncze piski
a konczac jg, wymawia komunikat “koniec inicjalizacji”. W czasie
inicjalizacji zerowane jest wskazanie wysokosci oraz czeka sie na
ustalenie warunkow pracy cztonu rézniczkujgcego wariometru.

Montaz w modelu

Ogodlne zasady montazu SkyAssistanta w modelu sg analogiczne jak
w przypadku odbiornika RC.
Zaleca sie wykonanie nastepujgcych czynnosci:

e wyprowadzenie mozliwie wyprostowanej anteny na zewnatrz,

e umiejscowienie w kadtubie mozliwe daleko od zrédet silnych
zakitocen takich jak silnik i regulator oraz odbiornika,

e celastyczne zamocowanie chronigce przed drganiami,

e przeprowadzenie préby zasiegu odbiornika.



Instalacja programu

W pierwszej kolejnosci nalezy zainstalowaé sterownik USB:
CDM_Setup.exe. Nastepnie skopiowa¢ zawartos¢ katalogu software
do docelowego miejsca na dysku swojego komputera. Mozna teraz
podiaczy¢ SkyAssistanta dostarczonym kablem do ztgcza USB
komputera. Powinien zosta¢ wykryty i zainstalowany automatycznie
sterownik portu szeregowego. Od tej chwili mozna uruchomic program
vario.exe i rozpoczac¢ konfiguracje urzadzenia.

Na flashdrive znajduje sie komplet oprogramowania w wersji biezgcej
w chwili produkcji. W miare rozwoju urzgadzenia na forum bedag
pojawialy sie nowsze wersje poszczegolnych  skfadnikéw
oprogramowania.

Wsparcie techniczne

W celu efektywnej wymiany informacji zostato zatozone forum. Jest
ono dostepne pod adresem: http://www.pitlab.pl/forum

Tam beda publikowe nowe wersje oprogramowania i firmware, bedg
udzielane odpowiedzi na zadawane pytania. Prosze réwniez tam
kierowa¢ ewentualne sugestie dotyczace udoskonalania urzgdzenia.
Mozna tam réwniez pochwali¢ sie swoimi zarejestrowanymi lotami.

Deklaracja zgodnosci CE

SkyAssistant wyprodukowany przez firme Pit Lab, ktdérej siedziba
miesci sie przy ul. Jana Olbrachta 58a/164 w Warszawie, jest zgodny
z dyrektywg 1999/5/WE Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia 9
marca 1999 r. oraz z dyrektywg 2002/96/WE z dnia 27 stycznia 2003
r.

Postepowanie ze sprzetem zuzytym

Zgodnie z Dyrektywg Nr 2002/96/WE w sprawie zuzytego sprzetu
elektrycznego i elektronicznego (WEEE) niniejszego produktu
elektrycznego nie wolno usuwacé jako nieposortowanego odpadu
komunalnego. Prosimy o usuniecie niniejszego produktu poprzez jego
zwrot do punktu zakupu lub oddanie do miejscowego komunalnego
punktu zbiérki odpadoéw przeznaczonych do recyklingu.

Dane techniczne

Czutos¢ pomiaru noszenia: ok. 5 cm/s
Rozdzielczos¢ pomiaru wysokosci: 1 m
Zakres pomiaru wysokosci: 3000 m
Zakres pomiaru temperatury: -20+100 °C
Wymiary: 70 x 26 x 10 mm

Masa: 20 g

Zasilanie: 3,5-13V

Pobor pradu przy napieciu 4,8 V: 50 mA

Gwarancja

Producent doktada wszelkich staran, aby praca ze SkyAssistantem
byta komfortowa a jego dziatanie bezbtedne. Zobowigzuje sie
nieodptatnie usuwa¢ wszelkie ewentualne usterki techniczne
powstate na wskutek btedéw produkcyjnych lub wad materiatowych w
ciagu 14 dni roboczych od daty dotarczenia do serwisu, przez okres
dwéch lat, poczawszy od daty sprzedazy. Gwarancja dotyczy
wytgcznie sprzetu, nie obejmuje oprogramowania. Urzadzenia do
naprawy gwarancyjnej i pogwarancyjnej prosze wysta¢ na adres
producenta:

Pit Lab, Piotr Laskowski
ul. Jana Olbrachta 58a/164
01-111 Warszawa

Gwarancji nie podlegajg uszkodzenia mechaniczne, oraz usterki
powstate wskutek uzytkownia niezgodnego z instrukcjg. Zabrania sie
samodzielnego dokonywania modyfikacji urzgadzenia bez zgody
producenta. W przypadku watpliwosci czy nietypowe uzytkowanie nie
spowoduje uszkodzenia, prosze korzystac¢ ze wsparcia technicznego.

Data sprzedazy Numer seryjny Piecze¢ sprzedawcy
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